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 تدریس سوابق -4

 دکترا، هندسه محاسباتی، بهینه سازی ترکیبیاتی، روش تحقیقدانشگاه تربیت مدرس در مقطع کارشناسی ارشد و  -

های سیستم و Cنویسی کامپیوتر، برنامه نویسی سازی، برنامهدانشگاه صنعتی امیرکبیر، درس مبانی کامپیوتر و برنامه -

 اطلاعاتی مدیریت

 1دانشگاه الزهرا، درس مهندسی نرم افزار  -

 سازیهای برنامهسازی زبانپیاده، دروس اصول سیستمهای کامپیوتری، طراحی و دانشگاه پیام نور لواسانات -

، زبان تخصصی، ذخیره 2و  1ندسی نرم افزار، دروس هوش مصنوعی، طراحی الگوریتم، مهدانشگاه پیام نور گرمدره -

 سازیبرنامههای سازی زبان، درس هوش مصنوعی، طراحی و پیادهو بازیابی اطلاعات، تحلیل و طراحی شی گرا

 1درس برنامه سازی کامپیوتر ، دانشگاه غیرانتفاعی آل طه -
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